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 تعريف مسئله و هدف اصلی مقاله

 اينترنت اشيا •

 يادگيری ماشين•

 هدف کلی•

 



 توضيح راه حل پيشنهادی مقاله برای حل مسئله

 بررسی مطالعات پيشين و خطا های آنها•
 ارائه مدل جديد •

 



 نقاط قوت و ضعف مقاله

 در نظر گرفتن تمامی جوانب و مشکلات افراد نابينا •
 

 بررسی دقيق کارهای گذشته •
 

 بکارگيری تکنولوژی و علم روز •
 

 تعداد محدودی سنسور و دستگاه •
 

 محدوديت در تشخيص شی •
 



 جمع بندی و پيشنهادات برای کارهای آتی

 بهبود باانواع مختلف سنسورهای ديگر•
 

 افزودن مجموعه داده های تصوير گسترده در تشخيص شی  •
 

 موثر•
 

 نابينايانبرطرف شدن بسياری از مشکلات •
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